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ARGUMENTAIRE

Circuits électriques – Méthodes d’analyse et applications se veut à 
la fois un manuel d’initiation aux méthodes d’analyse des circuits 
électriques et un ouvrage de référence pour quiconque souhaite se 
perfectionner dans cette discipline de base du génie électrique. Pour 
ce faire, l’ouvrage propose une multitude d’applications pratiques ainsi 
qu’un grand nombre d’exercices d’application conçus pour favoriser la 
compréhension et l’assimilation de la matière. 

Dans cette deuxième édition, tous les chapitres ont été revus, mis à 
jour, et bonifiés de nouveaux problèmes. L’ouvrage compte également 
un nouveau chapitre, traitant de l’analyse des circuits électriques par 
la transformée de Laplace. 

Après avoir effectué une revue complète des notions fondamentales, 
l’auteur présente, dans un premier temps, les méthodes d’analyse 
de circuits électriques selon une approche pédagogique basée sur 
la résolution de problèmes. Dans un deuxième temps, il applique 
ces méthodes de façon structurée pour élaborer les modèles 
mathématiques servant à calculer les réponses temporelles ou 
fréquentielles, selon le cas, de circuits électriques de topologies 
diverses, des modèles qui constituent un outil fondamental dans toute 
démarche de conception en ingénierie.
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Bien que l’ouvrage s’adresse en premier lieu aux étudiants en génie 
électrique, il est tout aussi pertinent pour ceux qui se spécialisent dans 
d’autres domaines de l’ingénierie.
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